
Descrizione a,vità 
 
L'a%vità si inserisce nel contesto de proge4o proge4o con YMR che mira allo sviluppo e alla 
validazione di una  metodologia che usa  algoritmi di Computer Vision per estrarre da> 
posturali e comportamentali dalle riprese  e integrarli con la telemetria per individuare pa4ern 
di guida.  
 
ll borsista  si occuperà dell'implementazione delle tecniche di intelligenza ar>ficiale (AI)  e di 
computer vision iden>ficate come le più prome4en> per il task ogge4o dell'a%vità,  
collaborando  con il team YMR allo sviluppo di algoritmi uitli per il migiroramento della 
performance in pista. 


